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Algoritso de Biseccidn

Sirve para encontrar una solucidén a £(X) = 0 dada la funcidn continua -

f(X) en el intervalo [a; b] donde f(a) y £f(b) tienen signo opuesto.
Datos:

P Pua%es~extremos~a—y—b-ftoierancia TOL— y- niimero miximo de itéraciones, N.
Resultado:

_Soluci&n aproxirada p, & mensaje de fvacaio

"~ paso 1.- i =1
Paso 2.~ vientras i & X efectuar los pascs 3'a 6
Paso 3.- p=a+ (b - a) /2
Paso 4. si f(p) =0 & (b-a) /2 < TOL
entonces el resultzds es p. Alto
Paso 5.- i=1i+1
Paso 6.- Si fla) - £{p} > .entonces a = p
' en caso contr:’ b=p
Paso 7.- Resultado: E) métocdo falld después ée N iteraciones.
Alto.:
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BielBL ~BISEC"-

02 27

- @3 ACCHR

- ot S e

04 €9

RS RcHRTTT T T

8 F1¥ 2

g7 caz?t

82 VIER
89 SI07
¢ $10 18
11 Phx

2

13 AYIEM

- 14 ST0P

18 FURCION?"

5 10 11
16 PRX
17 A

19 aviER

20 Si0P
21 ASTO 1
22 PRa
23 4GFF
24 ~10L7
25 AYIEN
26 S10F
27 $10 16
28 PRI

29 N=7e

38 BYIEN
31 S0P
32 PRR
33 1en
M
51

364

37 S10 14

BT T T

39 ACR
4@
41 RCA
@-
43 RCA
" -
43 ACA
4% RDY

F

.

30::3 1a
pantalla

punto extremo
a

Punto extremo
b

L e

Nombre de la
. rutina que evalda

3 a £(X)

Toleranc‘ia
- TOL

Nimero mdximo
de iteraciones

N

Impresi6n de

i encabezados
Pt

Xy

oML, BV

- 71 =77

N

48 RCL 1Y
49 RCX
0 RCL 18
S1 acy
52 -
5312

L VS

93 51015
S6 ROL 16
57+

%6 ACY
59 S10.12
68 510 17

- — " — — ——— — —— - -

MiEntrés.i
calcular:

“p=at(b-a)/2

62 SKPCHR
63-YEQ IKD
64 ST0 19
63 fACX T
Ry T T T T T e oy
&7 ¥=8? Bi £(p)=0
68 CT06 &t o :
e

el resultadc
es p,consegu.
en cierto ndmero
de iteraciones

13 -T2

72 GT0 82
T3eLEL &1
MFIXE

75 =FESULTREG-

C. 76 AVIEM

77 RCL 12
78 p=-
79 4RCL %-
8¢ AVIEN
81 Fix 2
£2 RCL 14
£3 INT
S4 ~QTERAD fuhis=" ~
85 ARCL X '
8 MVIEN :
87 G0 63 _ :
BIeLBL B¢
89 wCL 18,
% 510 17
91 XEQ IMD 13
92 RCL 19
93 &
94 10?
95 10 65
9 ECL 12
97 S0 1
98 CT0 &4
93+LBL €5
188 RCL 12
18} S76 19
102¢LBL 64 _ .
193 156 14 ~
1844 GTO &6 -
185 “RarlknBE- T
188 avied
§87 “ITEFUCIOHES"
163 BVIEW
167 ~EXCE]ih0e
TIE RYIEN
11LeLBL 63
112 ,EHD,

si £(a)E(p) SO
va a LBL 05, en
caso contrario

b=p

Resultado:
falld después
iteraciones

de N .

Fin»

el método



Algoritmo del MEtodo de Apfoximaciones Sucesivas -

sirve para encontrar una solucidn a p = g{p) -dada una aproximécién P, -

‘Datos:

Apreximacidn inicial P, tolerancia TOL, nimero miximo de iteraciones N.

hesultado:' . . [

_”Solucién aproximada de p, & mensaje de fallo .

J N

e e

Paso 1.; i= f
P;l.so 2.- Mientras i £ N efecrtuar -los pasc.rs 3.a b
: pa.e-,_o.-z,.- =g (p_)
Paso 4.- Si lﬁ - po‘ / l p\ <& TOL, entonces el rgsul
tado es p. Alto.

Paso 5.- . i=1+1

Paso‘6.— p, = P
paso.7.- Resultado: El método falld después de N iteréciones.

Alto.



pIeLEL “PFR"

u2 27
B3 RCCHE

g4

69

€5 ACCHE

87

- 66
- Bg ET0F

14

13
14

15

G FRYT —

“pgz7
AYIEN

$I10 17
GYiEN

£I0F
510 12

16 PEx

17
18
19
26
2l
22
23
24

* Aac:

-H:?.

-RYIEK

STuF
PR
1Han
/

+

“FUHCIGH?"
RYIEM
Siop

A TR
FRR

BOFF-

Borra la
pantalla

— ——— — . .

DATOS{“;* —=
aproximacién

“inicial p,

Tolerancia
TOL

— — . . _

Ndmero maximo
de iteraCiOnes

- e m—

Nombre de la rutina
gue evalfia a g(X)

Impresién de
encabezados

a—— it e m—

s
LI T R I = T

38+LBL Bi

39 ROL 17

4% ACY -
41 4

42 SKPCHR

43 ¥EQ IND 13
44 ACK

UG AT

51 RES
52 RCL 12
%YY7

GTO &z

en Ln o
o fa) P

Mientras i N

p=9(p,)

si |p-p, /p l¢TOL
va a LBL.02 |

LR LELEY,

© o <a S Cn

o 3
- el
= [~=]
oy —
—_ oyt

|
I
|

RAeLEL o2
RESULTALOT
HYTER
Fix 6
FCL 11
.F-:o
ARCL ¥

PYTEW
Fli 2
FEL 14
INT
*ITERRCIHES="
PRCL ¥
HYIEH
74 CI0 0
790LEL 83
76 2 RAZIMO DE-
77 FYIEW
78 ~ITEFRCIONES®
79 fYIEN
g4 EXCEDID- -

81 RYIEW
B2¢LBL R4
R LEMI.

A

Ty T

=4 T T T
S IRYCRRCCE T

-t =}
frad Py e

Resultado: .
1a rEiiz es; p

i

Resultado:

el método falléd
después de N
iteraciones



-‘Algoritmo de Newton - Raphson

"Sirve para encontrar una solucidn a f£(X}) = 0 dada una aproximacidn inicial

P, -

Datos:

Aproximacidn inicial P tolerancia TOL, nimero maximo de iteraciones N.

Resultado: C ' : .

Solucidén aproximada de p, © mensaje de fallo.

~ Paso 1.- i=1
= A
. Paso 2;f Mientras i,S&N, efectuar los pasos 3 a 6
.3.—_ = ) - ) t
Paso " P =B, f(po)_/ f (po) )
. paso 4.-  si . f(p) <« TOL, entonces el resultado es p.
hlto.
paso 5.- i=1+4+1
paso 6.- P, = P
Paso 7.- Resultado: El método falld después de N iteraciones.

Alto.




© 28 FRY

b3 STGF

gleLEL “K-R" o
€2 27 » Borra la

€3 ACCHR pantalla
64 €9 T

CRIRCIAY |

#e FIZ 4

e? 'l"'t":-?' DATOS:

3yl - aproximacién
5167 inicial p,

16510 17 :

oy e m— Ry e e e S e

12 =16L=7" ‘ _
13 AYIEK Tolerancia --

ST (1 TOL

N VU S ST SR S et

{7 K=
1% GYIEN
19 5i0P

Namero m&ximo
- de iteraciones
21 1ége S
22 7 - N

23l

T2

25 5Ta 14 -
2¢ AR

27 “FUNCIOR?"
2 AVIEN

29 STUF

HSTO 13

R T ]

Nombre de la
rutina que
evalda a f(X)

— X

y WIS T T T T T T
AV IEN

~ 53 RLE

STopP
fST0 13
FER
ROFF

Ca) Cal fa) Cal fa) fal Ca} fa)

— 5T LN B Led P

Nombre
rutina
evalda

de la
que,
a £1X)

T S ]
-

3t -
3% HACH

S48 ¢ EXXO"

41 HCA
42 = DREX)T

43 RLR

45 ROY

Impresién de
encabezados

—— e e b —

" 45+LBL 81

46 RCL 17

47 ACY -

43 ZE@ INE 13
49 ST0 16

o8 acx

51 ¥e@ IND 1S

52 316 15

54 RIY
S RCL 17
56 RCL le

o S7TRCLUIE

98 7

64 237
63 GT0 62
66 156 14

e
68 ~u ERXING DE™

£9 BYIEw

78 CITEERCICNES"

71 BYIEN
72 *EXCEDIN®
3 GYIER
4 10

il 2t |

78 RYIER
79.RCL 17

. 88 ps
" 81 ARCL X

82 RYIEN
83 FIX 2
84 nCL 14
85 IKT

Bt ~ITeRACIONES="

87 ARCL ¥
84 RYIEW
g9eLEL 03

96 LEI.

®

Mientras ig N,

P=p5—f(po)2ffpo)

Si f(p)< TOL
se va a LBL 02

Resultado:

el método falld

después de N
iteraciones

Resultado:
la rafz aproximac:z
es p

e A,



Paso 7.-

Algoritmo de la Secante:

Sirve para encoantrar una solucidn

iplciglgs P, Y Py -

Datos:

I's

Aproximaéiones iniciales P, Y P,

raciones N.

Resultado: . - -

Solucidn aproximada p,

Paso 1.~ - 1 = 2
9, = tleg)
a = ffp1Y
Paso 2.-

a

-

& mensaje de

Paso P = p1 -
I
Paso 4.-
Alto.
Paso 5.- i=1i+ 1
- Paso 6.- p0 = P,
9% = 9
P1 =p
q. = f{p)

‘Alto.

£(X) = 0 dadas las aproximaciones -

tolerancia TOL y nimero maximo de ite

fracaso

Mientras 1 &£ N efectuar los pasos 3 a 6

] (p1 - p) /- qo)

Si f£{p) < TOL, el resultado es p.

.

‘Resultado: El método falld después de N iteraciones.



gl1oLBL “5EC
02 27

83 RACCHR

B4 69

85 ACCHR

BFm i

87 -pé=2"
@8 AYIEK
83 STuP
18 ST0 19 -

13 AYIEN
13 STOP
26 ST0 12

32 CFURCTOR?"

33 RYIEN
34 ST07
35 AST0 13
36 PR

41 RCR

—— —— t— r—

Borra la
pantalla

DATOS:
aproximacién
inicial p,

Aproximacidn
inicial P,

Tolerancia . -
TOL

— e e e e w—

Ndmero maximo
de iteraciones

Nombre de la
rutina gue
‘evalﬁa a f£(X)

Impresién de
encabezados

— — e —— —— =

43+L8L 81
44 RCL 10
45 37017

46 AEQ IKD 13

47 ST0 15

43 RCL 11

49 ACX

— — —— ——

52 SKPCHR
53 ¥£g InD 13

94 RACE
5 BIY

79 el 8L
8/ “HRXIRG IE"

81 HYIEN

&2 “ITERACIONE

83 MYIEH

- 84 cEEEEILD-

BY RYIEW

a7+LEL @3

88 “RISULTROG™

89 AYIEK
98 FIX 6
91 k(L N
9z °F=*

93 ARCL X
94 AVIEN
45 FIX 2
9% RCL 14
97 IKT

95 ~ITERACIONZS="

9% ArcL X
[ep RYIEW
1HielEL 84
lez JEal.

Mientras 15 N

q,=£{p, )

—— A — — —

q,=f(p,)

p=p,-4q, (P, =Py )/{9, %0 )"

si f£(p,) < TOL .
se va a LBL 03

— e —— — v e —

Ster S —— \—‘—-

Resultado: ‘
el método falléd
después de N
iteraciones

——— ma e— — ——

Resultado:
la rafiz aproxiinda
es p



Algoritmo de la Divisidn Sintética:
Sirve para encontrar los intervalos que contienen raices reales de un poli

nomio P(X), de grado maximo q.

" Datos:

Grado del polinomio N. coeficientes‘ai . 1=0, N  del polinomio P(k!é E o

- Resultado: - S T

Valores de los pilinomios P(X) y P(X) en los puntos: 7 - "

«

X = -1, <0.75, -0.50, ... , 0.50, 0.75, 1.;. Y =7P(X); 2 = P(X)

Paso 1.~ Y = a 4
—_— n
Z = a
o
Paso 2.~ Para j = n-1, n-2, ... , 1

o ]
.Paso 3.- Y = X Y + a
— o o
Paso 4.~ Para i = 1,2, ... , n-]
Z=X 2 + a
o i
Paso 5.- 2 =X 2 + a
—— o n
Paso 6.- Resultado: Y , 2
. Paso 7.- X =X + 0.25,
— o} o

! .
Si xo = 1, Alto, en caso contrarjio, ir al paso 1.-



6!
a2
63
f4

#BL °SIKT-
2 Borra la

gmﬁ pantalla

e e S e r— — - S—

&7
e
8
18

1
12
SRS K
BT
15

16
S
18

19

2u

2t

-
2

M,

o FOrd

LN e dad

' DATOS:

grado del
polinomio
ST0F e
PRE .
5T -21 - ) -
510 22 : -
1628 Coaficientes

$10 14
-Hz?-

Aeich

/ ' del polinomio

STO 18

£BLOBL

CF 29

FiZ d

1- =1
FCL 14 ‘
areL %
-rz'?-

Flz 4

2r RY

27 5

23
29
38

—

Pl fag Fal
at Na

(AL B (N

fnd fa) fad fnl Lo}

AT =~ T V= &1

STO Ikb 14
1 .
5T+ 14

156 1%

e m— e e e — te— e e—

L x-
AR encabezados -

Impresi6n de -

. 4BeLBL 62

49 PLL THD 21
38 ST0 18

S1 RCL 21
52

53 -

54 70 23

— e ean m— —

- SI¢LEL &3

¢ ZE0 f
57 ISE 23 -
¢ 710 83

63 HCX
'{‘ﬁ--
71 eR
72 FPCL 84

C 730 e

9% CT0 6

74 FEL 21
75 {erg

o1 .55
92 ST+ 28

- 53 6T0 B2

G4eLBL 4
95 RCL 28
9% RCL 18

97 s

9% RCL IND 23
99 +

168 310 186
Ier ETH
1ol BL %o
1¢3 LEHL.

Impresién de
- los valores -

=a

—— i e e

——— e —_— =

.P(X)zaoX +a|x +..

Impresién de
P(X)

X=X+0.25

A X3



Algoritmo de Horner:

Sirve para encontrar una solucidn a P(X} = 0 dada una aproximacidén -

inicial X .
o o

Datos:
Grado del polinomioc N; coeficientes a, . i=o0, N; aproximacidn ini
C ; =
cial Xo ; tolerancia TOL.
Resultado: i
valor aproximado X. - S : -
Paso 1.- Y = a - -
— n
Z = a
n
Paso 2.~ Para j = n-1, n-2, ...
Y=X Y + a,
o
Z =X 2 +Y
Paso 3.- Y=X Y +a
—_— o o
Paso 4.- X = xo -y / Z
Paso 5.- 5i lx - XO] & TOL. Alto, el resultade es X.
Paso 6.- X =X, ir al paso 1.-



" B1eLBL THORN®

82 27
#3 RCCHR Borra la
#4 €S pantalla
. 0 BCHR
! T - - -
: 87 STO 14 :
. 62 *10L=7 DATOS:
ol a3 gvige.__ - Tolerancia
- 18 ST0F . TOL -~ . .

COALPRE - e
1281015

13 R - T T
14 RYIEN
15 ST08 Grado del
1% PR polinomio
N

17.510 21
18 ST0 22
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g7elBL B4 . ' R
.95 PRBUF i Resultado: T
99 *RESULTADO:* ‘una rafz real
J68 AYIER del polinomio
‘181 PREUF es X, , con

182 RCL 26 -

lesrwé CP(X)=(X~-X4)Q(X)+b,
184 *¥=- - . b, TOL :

165 fARCL X

166 AVIEN

167 -p=*

102 RCL 16

189 ARCL X

116 BY1EN c | N

_— e e . e . —mr - i et

112 “UOEFICIERTESS = T T
113 RVIEN Impresién del "“ T . 3

114 *IEL FOLINORIO® polinomio Q(X)
115 aviEw R :

116 = WK)"
117 AYVIEK
118 PREUF
119 RCL 21
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121 Fii @
122 CF 2%
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124 147
129 -b"
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27 ck=- S : ,
i28 §F 29
129 FIi.6
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124 1
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143 FIX 6
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‘148 RCL 18
147 *
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Algoritmo de Lin

Sirve para encontrar el factor cpadréticd del Polinomio

. : m m=1 - .
P (X)=X +C_X +c. X 2 + vus + C X +C
1 2 m-1 “m

Tal que:

2 - -
P(X)= (X + pX + g)(xm 2 + b, X" 3 + .. bn_3 X+ bn—2) + RX + S

¥ que correspoﬁde a raices complejas de P(X), es decir: R = 0, $=0

‘Datos: - B}

Grado del polinomio N; Coeficientes del polinomio éi , 1 =0, N, aproximaciones-
iniciales Po' Y q0 r de p y g ; Tolerancia TOL.

.

Resultado:

Coeficientes p y ¢ del factor cuadratico. Coeficientes b1 s b ... , b del

polinomio remanente.

Paso 1.- b =0 ; b = 1
=222 -7 P . o
Paso 2.- Para K = 1,5, cee 5 N-1
=c - -q b
by =C " Py Proy 79, B,
Paso 3.- R = bN" .
= Cher T Y% Py
Paso 4.- Si- |R| & TOL y | s} < TOL, el resultado es
: . : . Alto.
P, '+ 9, + by by by-2 .
P 5.- = + é
éso Po P, A/ bN—2_
= + B /b
' qO ' q0 . / N-2

)

ir al paso 1
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Algoritmo Iterativo de Gauss - Seidel
Sirve para resolver un sistema lineal A X = b dada una apio&émacién
inicial X_

o

I3

Datos: |

Nimero de ecuaciones y de incdgnitas N. Elementos a,. . is= 1; N,
. _ ij . - :
3 =1, N de A. Elementos bi ’ i=1, N de b. Elementos xoi ..

I

i=.1, N de ié. Tolerancia TOL. Nimero méximo de iteraciones IT.

'Resultado:

Solucidn aproximada de X1 . X

g v e Xy & mensaje de que se excedid ¢

niimerc maximo de iteraciones.

Paso 1.- K =1 .
Paso 2.- Mientras K<€ IT efectuar pasos 3 a 6
Paso 3.- Para i = 1, N
i-1 N
X. = (- va,. X-- a X0, + b, a,.
5 (- = i3 5 z 1) / N
j=1 =14
Paso 4.-- Si ‘ X —‘§61 £ TOL, el resultado es X1, X2,
‘ alto. o
Paso 5.- . K =K + 1
Paso 6.- Para i= 1, N 0, = X,
i T8RN B 75 i .
- Paso 7.- . Resultado: - Se excedid .el nimerc ﬁéximo de iteraciones....

Alto. | . . .. . . g
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Algoritmo SOR

Sirve para resolver un sistema AX = b , dado el parizetro w y la aproximacidén -

o _ {0}
inicial X

Datos:

‘imero ée ecuaciones y de incdgnitas N, elementces a.j i=1, N, 3=1,N -
. . 1
e la matriz A; elementos bi R i=1,N deb ; elezentcs XOi , 1 =1, N 3o
_ (o) , :
X , Dpar&metro w ; Tolerancia TOL ; ninerc miximo de iteraciornes IT.
Resultado: - . i R .
Solucidn apreximado X, - X2 RRETRS & mensaje ce cue se excedid el nimero -
. . L M .
naximo d2 iteraciones.
4
Paso 1.- =1 . .
Paso 2.- Mientres X 5& N, eiectuar cascs 3 a b6
Paso 3.- Fara i=1, N
| i-1 %
X, = (1-w) 0. + w (- a.. % - a.. X0, +Db) /fa_,
1 1 . _ 13 3 1j- 3 i 13
- .
3=1 j=i
Paso 4.- Si |x - x0| <« TOL, entonces el resultado es Xygor Sy eeey
X ALTO.
N
o “Pasp 5.- X=X+ 1
Paso 6.- Fara i = 1, N
X0, = X,
i i
Faso .- Resultado: £z excedid el nlzero mixime do iteraciones. Alto.
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t
Algoritmo para interpolacidn de Lagrange

r X

Sirve para evaluar el polinomio de interpolacidn de Lagrange P, con N + 1 nimeros
distintos X
. o 1

e 4 XN en el punto X para la funcidn f(X);
Détds - -

1

Nimero de valores distintos N; valores xi R
o1

i =-O, N ; ~ valores f(Xi) ' )
= 0, N ; punto X. -
Resultado: )
valor de interpolacidn P(X)
Paso 1.- Para K =0, N
N
L = X=X X - X
* .|‘ ( i)</ { K ) _
i=o -
1‘] "
i#k
' - X) = f(X) L ..+ £(X) L, + ... # L
Paso 2.: P (X) = £(X) L f( NI (X)) L, ‘
pPaso 3.—- . Resultado: P(X) .
- B ) N
- -
- o = . ‘ Tt p -
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b
Sirve para aproximar la .integral 1I = I f(x)dx
a
Datos: B
Puntos extremos a y.b ; entero'N
‘Resultado: ’
Aproximacidn XI . a I
Paso 1.- h = (b-'a) /N
Paso 2.- 'XIO = f{a) + f(b)
XI1 =0
X12 = 0
Paso 3.- Para i = 1, N-1 efectuar pasos 4 y 5
Paso 4.-. X =a + ih "
-Paso 5.-- Si i es par XI2 = XI2 + f(x)

Algoritmo -ge~5 impson e

Paso 6.- . XI = ( XIO + 2. XI2.+ 4. XI1 ) h / 3

Paso-7.- Resultado: XI . alto.

51 i es impar XI1 = XI1 + £(x)
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h=(b¥aj/N
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FE(XQ) .
i=par.
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—_— o et e Yy

Ef(X;)
i=impar

fF(X)ax=(f (za);—f'(ln)
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Resultadd'~~

Si' se deséa
evaluar la
integral con .
mayor exactitud @ -

se da'un 1, en .

" caso contrario | n
se da un 0. '
Fin




algoritmo de Simpson a funciones tabulares _
b ' : L4

Sirve para aproximar la integral I = ’ f(x)dx de una funcidn tabular -

a

2
X}, £(X) . ..., £(x,) . donde los valores X, estin igualmente. espaciados.

~

. Datos: -

Nimero de puntos N; distancia h entre, las X. ; valores de la fuﬁbién tabular -
i . . .

f(l:(ol - f(x1), e f(xN).-

Resultado:

Aproximacion XI de I ;

Paso 1.- XI0 = £(X ) '+ £(X.). .

— [} N
X11 = 0 -
XI2 =0

Pasoc 2.- Para i = 1, H-1

Si -i ‘es impar XI1 XI1 + f(Xi)

Si i es, par. _XI2 = XI2 + f(X.)
; . i
Paso 3.~ " XI = ( XIO + 4. XI1 + 2. XI2 ) h / 3
Paso 4.- Resultado: XI. Alto
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Algoiﬁimo=de~simpson:3/8;~

b .
Sirvéﬂpara aproximar la integral I = J f(x)dx de una funcidén tabular -
a
_ a
:f(Xdl,uf(X1),‘--- .- £(X ) , donde los valores de X, estén igualmen?enespafiados.
Datos: ‘“

Nimero de puntos Nj distancia entre las X. , h ; valores de la funcién tabular -
1

b

f(xo) ’ f(X1) .- ,_f(XN).

rResultado:

‘Aproximacidn XI  de 1.

Paso 1.— XI0 = £(x ) + £(xX )

= . o N _
XI1 = 0 :
Xi3 =0

; .

Paso 2.- Para i = 1, N-1
Si i es mGltiplo de 3 XI3 = XI3 &+ £0x.)

Para otra i XI1 = XI1 + fixi) ' : L _._-; T - 1

Paso 3.- . XI = { XIO + 2. X¥3 + 3. XI1) h.3 /8

. : : ) . i
. Paso 4.- . Result;do: XI. BAlto. ] ' v .o -
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Algoritmo de Runge - Kutta

Sirve para aproximar la solucidn de un problema de walor inicial:: -

dy , '

—— = f . X X b =Y

. : (x Y))_ o._s_ X & ). .Y(Xc,_)__, o | ’ i

en N + 1 puntos igualmente espaciados en el intervalo [x p b] . - T.J
. R O - e

Datos:

Puntos extremos X , b; enteroc N; condicidn inicial Y .
} o o

Resultado:

Aproximacidn W de'y en los N + 1 valores de X.

Paso 1.- h = (b - Xo) / N’
X =X ,
[e] H
W=y AR
Paso 2.~ Para - i =1, N efectuar pasos 3 a 5
Paso 3.~ }(_1 = h. fi{x, w) ‘ . ' E
K2 = h. f{x + h/2, w + K1/2)
Ky =h. £(x + h/2, w+}(2/2)
: K, =h. £
. 4 h {(x +h, w+ K3)
I = 7 <+ K + , ‘
Pasg 4, _ W W (‘,I + 2 K2 + 2 K3 K4) /b
X=X +.1h
o . '
Paso 5.-  Resutltado: ¥, W “~ﬁ
!
Paso 6.~ nlto.
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