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FACULTAD DE INGENIERIA
DIVISION DE INGENIERIA MECANICA E INDUSTRIAL
COMITE DE TITULACION

ASUNTO: Solicitud de Jurado Para Examen Profesional

AVEN"MA DE
MExico

DR. CARLOS AGUSTIN ESCALANTE SANDOVAL
DIRECTOR DE LA FACULTAD DE INGENIERIA
DE LA U.N.A.M.

Presente.

Por medio del presente, el alumno GARCIA AGUILERA LUIS ULISES registrado en esta facultad con el nimero de
cuenta 313228575 en la carrera de INGENIERIA MECATRONICA e inscrito en la modalidad de titulacién
denominada:

TITULACION MEDIANTE TESIS O TESINA Y EXAMEN PROFESIONAL

quien cumpliendo los requisitos de egreso de su plan de estudios necesarios para realizar sus trdmites de examen
profesional, present6 como trabajo escrito la TESIS con el siguiente titulo:

Control para estabilidad estatica de un robot bipedo de 10 GDL

solicita atentamente se sirva autorizar la programacién de su examen profesional con el siguiente jurado, que ha sido
previamente validado como personal académico activo de la UNAM y sin goce de periodo sabatico.

ASIGNACION NOMBRE

PRESIDENTE: DR. EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL

VOCAL: M.I. SERAFIN CASTANEDA CEDENO .t
SECRETARIO: DRA. MARIA DEL PILAR CORONA LIRA n] 3%

1ER. SUPLENTE: DR. PATRICIO MARTINEZ ZAMUDIO E £
2DO. SUPLENTE: M.I. MARIA FERNANDA MERINO MORALES 9 %g
y i E
Atentamente, ( ®
"POR MI RAZA HABLARA EL ESPIRITU" Ing. Claudia Ivette Gonzalez Hernandez
Ciudad Universitaria, Cd. Mx. a 22 de junio de 2021. e s s

EL PRESIDENTE DEL COMITE

Firma no requerida por contingencia sanitaria.

La notificacién de la Division sustituye este requisito.

DR. FRANCISCO JAVIER SOLORIO ORDAZ El interesado debera acudir dentro de los 10 dias
habiles siguientes a la fecha del presente, a entregar
la documentacién necesaria para el examen, titulo y
cédula, de acuerdo a los términos e indicaciones del
instructivo correspondiente. De lo contrario, deberd
obtener un refrendo del presente oficio por parte de
este Comité de Titulacion.
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