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En la Universidad Nacional Autónoma de México (UNAM), se cuenta con diversas líneas de
investigación en sus Centros e Institutos; en particular el Instituto de  Investigaciones en Matemáticas
Aplicadas y en Sistemas (IIMAS), realiza investigación básica aplicada a diversas áreas de la medicina,
el departamento de Ingeniería  de Sistemas Computacionales y Automatización (DISCA); a llevado a
cabo este tipo de investigación durante los últimos años, desarrollando diferentes dispositivos de
detección de flujo así como software correspondiente y hardware especializado para aplicación de
esta área.

Un ejemplo de esta aplicación es el  sistema de posicionamiento automatizado. Este sistema
debe de cumplir con parámetros eléctricos para el correcto funcionamiento de los diversos elementos
involucrados para que el desempeño final sea seguro. El sistema en cuestión es un posicionador de
tres ejes (XYZ) que consta de un conjunto de rieles controlados por motores a pasos.

El estudio del sistema involucró utilizar normas estandarizadas para instalaciones eléctricas y
procedimientos establecidos para que todos los elementos en conjunto trabajen de manera correcta
(cumplan su objetivo) y lo hagan con seguridad, tanto para el usuario como para el equipo.

OBJETIVO

El objetivo principal de este trabajo de  tesis es:

Analizar los parámetros eléctricos que pueden afectar el desempeño de un sistema de
posicionamiento, el cual es utilizado para caracterizar transductores ultrasónicos de aplicaciones
médicas; proponiendo posibles soluciones para minimizar los parámetros eléctricos que afecten el
óptimo desempeño, procediendo al diseño y construcción de un sitio web para generar, almacenar
y consultar información del sistema de posicionamiento en cuestión, así como futuros proyectos
dentro del laboratorio de Ultrasonido.

OBJETIVOS ESPECÍFICOS:

 Caracterizar los efectos eléctricos en los cables de alimentación y control.
 Diseñar un plano de ubicación del laboratorio de Ultrasonido.
 Obtención de parámetros eléctricos de los cables analizados para su posterior

almacenamiento en una base de datos.
 Diseño y construcción de un Sitio Web para consultar información del laboratorio de

Ultrasonido.
 Analizar con dispositivos la calidad de la instalación eléctrica del laboratorio de Ultrasonido.
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ESTRUCTURA DE LA TESIS

El presente trabajo está dividido en 5 capítulos, cuyo contenido es el siguiente:

Capítulo 1. Se da una breve explicación de las características y elementos del sistema de
posicionamiento automatizado a analizar y sus variables eléctricas.

Se comentan conceptos básicos eléctricos involucrados en el sistema de posicionamiento
automatizado para entender las variables eléctricas, así como los conceptos que intervienen en la
creación de un Sitio Web y base de datos.

Para realizar el estudio eléctrico del sistema de posicionamiento automatizado nos apoyamos en
normas estandarizadas y establecidas por el Instituto de Ingenieros Eléctricos y Electrónicos (IEEE) del
libro Emerald y el artículo 250 de la Norma Oficial Mexicana NOM-001-SEDE-2012, de Instalaciones
Eléctricas, enfocadas a equipos eléctricos y/o  electrónicos sensibles y puesta a tierra.

Capítulo 2. En este capítulo, se describe el estudio eléctrico del  sistema de posicionamiento
automatizado, la instalación eléctrica del laboratorio de Ultrasonido, conforme a las características y
parámetros eléctricos, se realizó el plano de ubicación del sistema de posicionamiento automatizado
dentro  del laboratorio de Ultrasonido. Toda la información obtenida será almacenada  en  el Sitio
Web   para facilitar  su consulta.

Capítulo 3. Se muestran los resultados obtenidos del estudio eléctrico y del Sitio Web.

Capítulo 4. En este capítulo se muestran las conclusiones obtenidas, proporcionando una
descripción de los resultados.

Capítulo 5. En este capítulo se hará una breve descripción de los alcances del presente trabajo
de tesis en un futuro.

Bibliografía.

Apéndice.


