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ANEXO A

Objetivo

El siguiente documento muestra los lineamientos y mejores practicas para el disefio y
realizacion de gréficos dinamicos para un Sistema de Control Distribuido. [EL CLIENTE],

debera revisar, comentar y en caso de estar de acuerdo aprobar este documento.

1 Indicadores.

1.1 Funcionamiento de Indicadores.

Los indicadores muestran el nombre de la indicacion (10 Caracteres), la Informacion de
la PV (Process Variable o Variable de Proceso) (8 Digitos), las unidades de ingenieria
(10 caracteres) y la funcionalidad de las alarmas sera con parpadeo hasta ser reconocida

y como se muestra a continuacion:

INDIC ACION
Indicacién sin alarma

INDIC ACION
Indicacién con alarma de prioridad baja

Py Hi 8001.00
Indicacién con alarma de prioridad alta | Kgicm2 |

INDIC ACION

FvHHi  10000.00

Indicacién con alarma de prioridad urgente

Especificacion General de Gréficos Dinamicos.
107



(EERTER

t‘__;ﬁ" ! 4‘3‘_

ANEXO A

1.2 Cuadro de Detalle de los Indicadores.

El cuadro de detalle de Indicadores o faceplate aparece dando clic izquierdo sobre la

indicacion y se muestra de la siguiente forma:

INDICACION =

-
INDICACION
IMDIC ACION MUESTR A
1000000 |
Hogicm 2
-100.00
|
v | 1000.00E L
2 Controladores.
2.1 Funcionamiento de Controladores.

Los controladores muestran la Informacion de la PV (8 Digitos), SP (Set Point o Punto de
Ajuste) (8 Digitos), nombre del control (10 Caracteres), unidades de ingenieria (10
caracteres), modo de control (manual, automatico, etc.) (1 caracter) y la funcionalidad de

las alarmas sera con parpadeo hasta ser reconocida, como se muestra a continuacion:
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Controlador sin alarma en la PV.

Controlador con alarma de prioridad baja en la PV.

Controlador con alarma de prioridad alta en la PV.

Controlador con alarma de prioridad urgente en la PV.

2.2 Cuadro de Detalle de los Controladores.

CONTROLPID

SP 5000.0
M

CONTROLPID

SP 5000.0
i

CONTROLPID £

FwHi 9000.0
SP 5000.0
il

CONTROLPID
PvHiHi 100000

sP 5000.0
M

ANEXO A

El cuadro de detalle de los Controladores aparece dando clic izquierdo sobre el

controlador y se muestra de la siguiente forma:
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CONTROLPID E
-

CONTROLPID
CONTROL MUESTRA

10000.0 I

KgfemZ

-100.0 |
|

sel[  5000.0EU4
ev|d  1000.0 EU

op 65.00 %
MO |MAN =
gﬂ:ﬂ_ OPERATOR |

3 Vélvulas Analdgicas.

3.1 Funcionamiento de Valvulas Analdgicas.

Cuando el valor de la salida analédgica sea <= a 0%, el color de la valvula seré rojo, si no
es asi, la valvula mostrara un color verde y el tono se vera mas intenso conforme el valor

de la OP (Output Process o Salida de Proceso) se vaya acercando al 100%.
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4 Valvulas Digitales.

4.1 Funcionamiento de Valvulas Digitales.

Las valvulas digitales muestran un color rojo cuando se encuentran cerradas y verde
cuando se encuentran abiertas. La funcionalidad de las alarmas sera con parpadeo hasta

ser reconocida y como se muestra a continuacion:

Valvula cerrada sin alarma.

Valvula abierta sin alarma.

Vélvula con Alarma de prioridad baja.

Vélvula con Alarma de prioridad alta.
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Valvula con Alarma de prioridad urgente.

4.2 Cuadro de Detalle de las Valvulas Digitales.

El cuadro de detalle de las véalvulas digitales aparece dando clic izquierdo sobre la valvula

tal como se ve a continuacion:

YalvulaDig |
-

ValvulaDig
WALVULA DIGITAL

Py op
51 @ ABIERTA

S0 CERRADA ©

]

i LOCALM AN
P ABIERTA

oF |ABIERTA 3
Y [OPERATOR 7|

Especificacion General de Gréficos Dinamicos.
112



(EERTER

t‘__;ﬁ" ! 4‘3‘_

5 Motores.

51 Funcionamiento de Motores.

ANEXO A

Los motores muestran un color rojo cuando se encuentran detenidos y verde cuando se

encuentran arrancados. La funcionalidad de las alarmas sera con parpadeo hasta ser

reconocida y como se muestra a continuacion:

Motor arrancado sin alarma.

Motor detenido sin alarma.

Motor con alarma de prioridad baja.

Motor con alarma de prioridad alta.

Motor con alarma de prioridad urgente.

5.2 Cuadro de detalle de los Motores.

W

| leal [
e
(et I~

e |

El cuadro de detalle de los Motores aparece dando clic izquierdo sobre el motor y se

muestra de la siguiente forma:
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E|
-
MOTOR
MOTOR DIGITAL

Py oP
51 € START C
S0 & STOP G

=

@ LOCALMAN
v 8TOP
oF |STOP 5
MD
St IDPERATDRj

6 Bombas.

6.1 Funcionamiento de Bombas.

Las bombas muestran un color rojo cuando se encuentran detenidas y verde cuando se
encuentran arrancadas. La funcionalidad de las alarmas sera con parpadeo hasta ser

reconocida y como se muestra a continuacion:

Bombas arrancadas sin alarma

Bombas detenidas sin alarma

Especificacion General de Gréficos Dinamicos.
114



HEEETER

"__Fi"_ 4‘;

ANEXO A

Bombas con alarma de prioridad baja.
Bombas con alarma de prioridad alta.

Bombas con alarma de prioridad urgente.

6.2 Cuadro de detalle de las Bombas.

El cuadro de detalle de las Bombas aparece dando clic izquierdo sobre la bomba y se
muestra de la siguiente forma:

£
-
BOMB AR
BOMB AL DIGITAL

P QP
21 € START -
S0 & STOP I

=

' LOCA L bl AR
v STOP
oF |STOP =
1D
He |0PERATDRj
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7 Controlador Automatico-Manual.

7.1 Funcionamiento de Controlador Automatico-Manual (AUTOMAN).

Los controladores AUTOMAN muestran la Informacion de la OP (Salida de Proceso) (5
Digitos) y el nombre del control (10 Caracteres). Esta indicacion no muestra estados de

alarma en el grafico, esta informacién esta disponible en el sumario de alarmas y en el
cuadro de detalle.

AUTOM OWL AL

7.2 Cuadro de detalle del Controlador Automatico-Manual.

El cuadro de detalle del control AUTOMAN aparece dando clic izquierdo sobre el control y
se muestra de la siguiente forma:

AUTOMANUAL |
-

AUTOMAHUAL

COMTROL
AUTOMATICO -
b AL AL

100

I

P 0.00 %
1o [MAN c
Uil [oPERATOR |/
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8 Totalizadores.

8.1 Funcionamiento de Totalizadores.

Los totalizadores muestran la Informacién del flujo instantaneo (8 Digitos), el nombre del
totalizador (10 Caracteres) y el flujo totalizado (8 Digitos). Las alarmas y unidades de

ingenieria se muestran en el sumario de alarmas y en el cuadro de detalle.

FeT QT ol

P LR
T n.a0n

8.2 Cuadro de detalle de los Totalizadores.

El cuadro de detalle de los totalizadores aparece dando clic izquierdo sobre la indicacion
totalizadora y se muestra de la siguiente forma:

|
-

FOTOTAL

TOTALIZADOR DE
FLLUJO

(]

. 0.00
P | 225 EU

P 4500 EL

Cmd. |NONE -

State RUNNING
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9 Alarmas Digitales.

9.1 Funcionamiento de Alarmas Digitales.

La sefalizacién de alarmas no serd visible al operador en condicién normal. Cuando dicha
condicion cambie, la indicacion se mostrara visible para el operador con el nombre de la
etiqueta (tag) asociada (10 caracteres) y con las sefalizaciones de tipo y prioridad
utilizadas en el sumario de alarmas de la Estacion en el software utilizado para la

automatizacion, mostrandose de la siguiente forma:

7 ALTONIVELS ALTONIVELS [EJALTONIVELS
7 BAJONIVELS BAJONIVELS [EJBAJONIVELS

10 Especificacidén de colores para Tuberias.

Los tonos seran definidos respecto al codigo de colores utilizados en cada Planta. La

apariencia se vera como se observa en el grafico muestra de la seccion 11.

11 Graficos Dinamicos.
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Grafico Dindmico en condiciones normales.
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Grafico Dindmico con un motor alarmado.
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Gréafico Dinamico con una alarma por alto nivel.
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Grafico Dinamico con una alarma en la PV del controlador.
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12 Comentarios y observaciones.
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EMPRESA DE AUTOMATIZACION

[EL CLIENTE].

[LOCALIDAD].

CERTIFICADO DE ACEPTACION PARA LA ESPECIFICACION DE GRAFICOS.

Version de Software

Nombre del Proyecto:  [XXXXXX]
Orden de Compra: [XXXXX]

Numero de Proyecto: [XXXXX]

Este documento certifica que la especificacién de graficos dinAmicos ha sido aprobada,

con cualquier comentario pertinente en la seccion 12 del mismo.

[EL_CLIENTE] y Empresa de Automatizacion han acordado que los lineamientos

asentados en este documento seran las bases de disefio y desarrollo de los desplegados

gréficos para el proyecto en cuestion.
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[EL CLIENTE] Empresa de

Automatizacion

FIRMA:

NOMBRE:

CARGO:

[EL CLIENTE] Empresade

Automatizacion

FIRMA:

NOMBRE:

CARGO:

*Nota: Después de la aprobaciéon de este documento, cualquier modificacion en los

lineamientos marcados en el mismo, causaran impacto en tiempo y costo del proyecto.
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